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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt rozbiérkowych 1 przygotowawczych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie rozbiorek i robot zabezpieczajacych wystepujacych w obiekcie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Rozbiérka demontazowa - prace polegajace na oddzieleniu catych, dajacych si¢
odrebnie utylizowad, elementdw rozbieranego obiektu.

1.4.2. Rozbidrka wyburzeniowa - prace polegajace na zburzeniu i rozdrobnieniu elementow
obiektu przeznaczonych do rozbiorki bez wyodrgbnienia jego sktadnikow nadajacych sie do
utylizacji.

1.4.3. Optata sktadowiskowa - ponoszona przez Wykonawce optata z tytutu zdeponowania
urobku powstatego w wyniku przeprowadzonych prac rozbiérkowych na sktadowisku
odpadow.

1.4.4Wywéz odpaddéw - transport urobku na skladowisko i ich utylizacja. Pozostate
okreslenia uzywane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
oraz z okres$leniami podanymi w ST O

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Podano w ogolnej specyfikacji technicznej. Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za
jako$¢ wykonania robét, ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i1 sktadowania podano w ST 0
»Wymagania og6élne".

2.2. Wymagania szczegélowe dla materialéw

Odzysk materiatow jest mozliwy o ile Dokumentacja Projektowa go przewiduje 1 tylko przy
rozbidrce r¢cznej 1 uzyciu jedynie lekkich narzedzi mechanicznych.

2.3. Skladowanie materialow

Urobek 1 elementy z prac demontazowych nalezy skladowa¢ w kontenerach
uwzgledniajgcych posortowanie odpadéw zgodnie z wymaganiami Zamawiajgcego na terenie
dziatki Zamawiajgcego w miejscu wyznaczonym przez Zamawiajgcego.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét rozbiérkowych

Nie stawia si¢ szczegdlnych wymagan w zakresie sprzetu, wykraczajacych poza wymagania
podane w ST 0 ,,Wymagania ogolne" Roboty mozna wykonaé recznie lub przy uzyciu
innych specjalistycznych narzedzi. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich
narzedzi, ktore nie spowoduja niekorzystnego wplywu na jako$¢ materiatow
1 wykonywanych rob6t oraz beda przyjazne dla srodowiska.



4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2. Transport materialéw i sprzetu

Transport materialdw z demontazu powinien odbywaé si¢ specjalistycznym taborem
samochodowym umozliwiajacym szybki roztadunek. Przewozony urobek musi by¢ w sposob
calkowicie pewny zabezpieczony przed przemieszczaniem si¢, wysypywaniem lub
spadnieciem ze skrzyni tadunkowej. Jezeli dtugo$¢ przewozonych elementdéw jest wicksza
niz dlugos¢ samochodu to wielko$¢ nawisu nie moze przekroczy¢ 1 m. Urobek nie moze
w czasie transportu wydziela¢ pytu.

Przy zatadunku i wytadunku oraz przewozie na srodkach transportowych nalezy przestrzegac
przepisOw obowigzujacych w transporcie drogowym. Przy ruchu po drogach publicznych
srodki transportowe musza spetnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego.

Materialy z demontazu nalezy usuwac na biezaco.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Robdt

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania Robdt podano w ST 0 ,,Wymagania og6lne" pkt 5.
5.2. Szczegolowe zasady wykonania robot

Przed przystapieniem do robot nalezy przeprowadzi¢ badanie stanu technicznego
poszczeg6lnych elementow sktadowych, rozeznac ich otoczenie, ustali¢ metode rozbiorki.
5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystagpieniem do prac demontazowych nalezy teren oznakowaé zgodnie
z obowigzujacymi wymogami BHP oraz zabezpieczy¢ przed dostgpem oséb postronnych.

5.4. Przebieg robét rozbiérkowych

5.4.1. Podstawowe zasady BHP przy robotach rozbiérkowych

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 roku

(Dz.U. 2003 nr 47 poz.401 z pdzniejszymi zmianami) w sprawie bezpieczenstwa i higieny

pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Przez caly czas trwania robot nalezy

pilnowac¢, aby do pomieszczen, w ktdrych nastepuja roboty nie wchodzity osoby postronne.

Przed przystapieniem do rozbiorki - trzeba opracowa¢ program rozbiorki i zaloge zapoznac

Z nim oraz z bezpiecznymi sposobami wykonywania tego typu robot.

Kierownik rob6t powinien wskazywaé¢ miejsca gromadzenia zdemontowanych urzadzen oraz

sposoby ich zabezpieczania.

Zabronione jest m.in.:

- zrzucanie na ziemi¢ elementow z demontazu,

- elementy bedace w bliskim sgsiedztwie demontazu nalezy zabezpieczy¢ przed zniszczeniem
czy uszkodzeniem.

Zagrozenie wystepujace przy realizacji robot:

. upadek pracownika z wysokosci

. uderzenie spadajgcym przedmiotem

. porazenie pradem elektrycznym przy braku zabezpieczenia przewodow zasilajacych
urzadzenia mechaniczne

. zagrozenie zawaleniem, przywaleniem, itp.

. zagrozenie wynikajace z obstugi maszyn i innych urzadzen technicznych

. zagrozenia wynikajace z montazu instalacji elektryczne;j

Strefy prowadzema prac szczegolme niebezpiecznych beda wydzielane 1 odgradzane od
czynnej czeSci posesji tasmami i oznakowane stosownymi tablicami. W razie zagrozenia
pozarowego zostanie wykorzystany podreczny sprzet gasniczy oraz pozostajacy na



wyposazeniu. Ewentualna ewakuacja prowadzona bedzie z przyjetymi ogodlnie zasadami,
przy wspoétudziale pracownikow wykonujacych prace budowlane.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robot podano w ST 0 ,,Wymagania og6lne"
pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru Robot podano w ST 0 ,,Wymagania og6lne" pkt 7.
Jednostka obmiaru jest:

- m31

- m21

- mb,

- kg,

- tona,

- szt/kpl.

8. Odbior robot
Wszystkie roboty objete ST1. podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych;

9. Podstawa platnosci

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inspektora Nadzoru, mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7, zgodnie
z zapisami zawartej umowy z Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ogo6lne wymagania dotyczace przepisdow zwigzanych podano w ST 0 ,,Wymagania og6lne"
pkt 10.

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016)
Z pOzniejszymi zmianami.

2) Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r.

w sprawie ogolnych przepisOw bezpieczenstwa 1 higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

3) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegdtowego
zakresu formy planu bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz szczegoétowego zakresu
rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia
ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256 z 2002r.).

4) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr
47, poz. 401 poz. 140).

5) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126 z 2003 r.).

6) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika budowy,
montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 z 2002r.).
Ustawa o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001 r. (Dz. U. Nr 62, poz. 628) z
pdzniejszymi zmianami.



